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AUS DER INDUSTRIE

Aufklarung, Fithrung und Wirkung
fiir hochmobile Spezialoperationen
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Systemansatz griffity defense fir
ein Taktisches Aufklarungs-,
Flihrungs- und Wirksystem

Wir befinden uns im sog. Informations-
oder Digitalzeitalter, eine Unmenge von
Informationen stehen uns zur Verfu-
gung, durch moderne Ubertragungs-
technologien kann fast jeder mit jedem
kommunizieren, Softwareprogramme
ermdglichen die schnelle und professi-
onelle Darstellung von Informationen,
hochauflésende Monitore geben gesto-
chen scharfe Bilder.

Und dennoch gibt es Informationslu-
cken bei der Aufklarung kritischer Lagen
und damit einer umfassenden Lagedar-
stellung. Informationen stehen nicht
bedarfsgerecht zur Verfigung, Daten-
abgleiche sind schwierig oder unmég-
lich, weil die eingesetzten Systeme nicht
kompatibel sind, benétigte Informati-
onen kénnen nicht, mangels Ubertra-
gungskapazitaten, in der erforderlichen
Zeit zur Verflgung gestellt werden.

Systemkonzept

Ein wesentlicher Aspekt moderner Ein-
satzfUhrung ist die Vernetzung der
Akteure unter Einbeziehung der rele-
vanten Unterstltzungssysteme. Das hier
beschriebene Systemkonzept wurde ent-
wickelt um militarische spezielle Einsatz-
krafte bei der Bewaltigung aktueller und
kunftiger Herausforderungen im takti-
schen Einsatz direkt zu unterstitzen. Es
besteht aus den 5 mobilen Modulen:

e Luftunterstutzung,

e Sensorsensorsteuerung

und -auswertung,

Fuhrungsfahrzeug,

Einsatzfahrzeug,

Einsatzkraft

und ist um weitere spezifische Module/
Komponenten erweiterbar.

Jedes Modul lasst sich auch in die bereits
bestehende Ausriustung integrieren.
Durch den konsequenten Einsatz von
Standards wird eine hohe Flexibilitat und
Anpassbarkeit an die verschiedene Ein-

Sensorsteuerung, -auswertung

Fiihrungsfahrzeug

Einsatzgebiet

Einsatzkraft

Einsatzfahrzeug

Bild 1: Beispielhafte Darstellung der Vernetzung zwischen den unterschiedlichen
mobilen Plattformen bis hin zur Einsatzkraft und ihren jeweiligen Subsystemen

Dem muss nicht so sein. Das im Folgen-
den beschriebene Konzept, das wir unter
Einbeziehung von Partnern aus Industrie
und Forschung entwickelt haben, zeigt
auf, wie durch geschickte Kombinati-
on eines umfassenden Aufklarungs- und
Wirksystems mit situationsgerechter Visu-
alisierung und moderner Kommunikation
ein Verbund entsteht, der militarische
und Einsatzkrafte im taktischen Bereich in
vielfaltiger Weise unterstUtzt.

satzfalle erreicht. Auch die Einsatzkraft
wird als ,Plattform” definiert, da sie Tra-
ger verschiedener Sensoren, Fuhrungs-,
Wirk- und Unterstitzungssysteme ist.

Modul Luftunterstiitzung

Als Plattform fur die Aufklarungssen-
sorik dient ein OPV (Optional Piloted
Vehicle). Dies ermdglicht eine hohe
Einsatzflexibilitat und Ausdauer sowie
Training und Einsatze in Gebieten die

heute noch nicht unbemannt Uberflo-
gen werden kénnen.
Sensorik
Ein Weitbereichsensor (Tag/Nacht) Uber-
wacht ein Gebiet von ca. 7 km?. Gleich-
zeitig kénnen den Einsatzkraften durch
eine ,Spotaufklarungsfunktion” die fur
ihren Bereich wesentlichen Aufklarungs-
informationen in Echtzeit direkt und/oder
Uber eine Zwischenstation (FUhrungs-/Ein-
satzfahrzeug) Ubermittelt werden.
Kommunikationsknoten
Um die an der Sensorik anfallenden hohen
Datenraten (Videostreams) verzugslos an
die jeweiligen Einsatzkrafte bringen zu
kénnen, werden zur Ubertagung moder-
ne leistungsfahige Kommunikationsmittel,
wie z.B. LTE, eingesetzt. Daneben kann
die Plattform auch als Kommunikations-
knoten fur die lokale Kommunikation der
Krafte untereinander dienen.
Bewaffnung
Um schnell und unmittelbar auf Bedro-
hungen reagieren zu kénnen, kann die
Plattform optional mit Wirkmitteln ausge-
stattet werden. Dadurch kann ein praziser,
zeitnaher Einsatz gegen den aufgeklarten
Gegner unter BerUcksichtigung der vor-
liegenden aktuellen Lageinformationen
erfolgen. Die Auspragung des Wirkmittel-
einsatzes reicht von nicht-letalen bis zu
letalen Wirkmittel und ist skalierbar.
Modul Aufklarungs- und Sensorsteuerung
Hier laufen die Informationen aus den
relevanten Sensoren zusammen, werden
bearbeitet, erganzt und der Fihrung zur
weiteren Lagebeurteilung und Entschei-
dung im Fuhrungsfahrzeug bereitgestellt.
Das Aufklarungsmodul (Bild 2) nutzt den
Input aus den unterschiedlichen Sensoren
und Informationssystemen und verfugt
Uber eine Vielzahl von Auswertefunktio-
nen wie z.B.:
* Interaktiver Abruf von Uberflugdaten
eines Weitbereichssensors, Generierung
und Darstellung von Ergebnissen aus
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WEITBEREICHS-
SENSORIK (OPTISCH)

JAMMERORTUNG DURCH
FUNKAUFKLARUNG

AKTUELLES LAGEBILD
FUR DIE EINSATZKRAFTE

ZUSATZINFORMATIONEN (MELDUNGEN,
BERICHTE, BILDER, VIDEOS) AUS DER CSD

Bild 2: Aufklarungsmodul

der Funkaufklarung,

e Koordinierung des Sensoreinsatzes,
fusionieren der Daten und selbstandiges
Abarbeiten von Aufklarungsauftragen,

¢ Gemeinsame Kontrolle und Auswertung
heterogener Sensorik und Trager vor Ort
sowie Anbindung an bestehende Uber-
wachungs- und Fihrungssysteme sowie

e Verteilung der gewonnenen Aufklarungs-
ergebnisse und Bereitstellung dieser in
einer CSD (Coalition Shared Database).

Die gangigen Standards (z.B. STANAG)

werden vom System unterstutzt.

Modul Fiihrungsfahrzeug
Das Fuhrungsmodul (Bild 3) ist als mobi-
ler Gefechtsstand mit Arbeitspldtzen
far die Grundfunktionen Aufklarung
(S2), Einsatzfuhrung (S3), Logistik (S4)
und Kommunikation (S6) ausgerustet.
Schwerpunkte bilden die Planung und
die Lagevisualisierung von militérischen
Einsatzen, die Kommunikation zwischen
Einsatzleitung und den Einsatzkraften
sowie weiterer Beteiligter. Die Fuhrung
des Einsatzes wird u.a. durch folgende
Funktionalitaten unterstltzt:
* Georeferenzierte Positionsdaten eigener
Plattformen und Truppen, sowie zugehd-
rige Stati (z.B. Kraftstoff/Munition),

e Blue-Force-Tracking inklusive Geofencing
und Alarmierung,

e Meldungen von Aufklarungstrupps
Uber Feindbewegungen etc.,

¢ Einblendung von Informationen unter-
schiedlicher Sensoren wie z.B. Kameras,

e Alarme und Warnmeldungen von
Detektoren (ABC, Bewegung),

¢ Zeichenoperationen (Planung/Darstel-
lung von Korridoren, Flachen, Routen),

e Moglichkeit der interaktive Zusammen-
arbeit der Akteure,

e Unterschiedliche Sichten je nach Rolle
und Informationsbedarf (S1, S2, ...),

e Einbindung heterogener Geodaten und
Interaktion mit 3D- und Héhenmodellen.

Ein integrierter Kommunikationsknoten

sorgt fur die Interoperabilitat zwischen

verschiedenen Funkgeratetypen sowie

den automatisierten Ubergang in andere

Kommunikationsnetze (z.B. UNVHF, TETRA,

SatCom, LTE).

Modul Einsatzfahrzeug

Das Einsatzfahrzeug bildet das Verbin-

dungselement zwischen abgesessener

Einsatzkraft und dem Flhrungsfahrzeug.

Neben der Gewahrleistung der Mobilitat

der Einsatzkrafte stellt es auch die Wir-

kungsunterstitzung und als Relaisfunk-

tion die Kommunikation mit Dritten sicher.
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Bild 3: Fiihrungsmodul als mobiler Gefechtsstand

Modul Einsatzkraft

Das Modul Einsatzkraft verflgt, wie das

Fahrzeug, Uber Aufklarungs-, Kommuni-

kations-, Untersttitzungs- und Wirkmittel

und besteht aus den miteinander ver-

netzten Teilmodulen:

e Sensorik und Waffensicht,

¢ Fuhrungsmittel,

e Kommunikation und

¢ Energieversorgung.

Durch die Vernetzung innerhalb des Ge-

samtsystems koénnen Lagednderungen

rechtzeitig weitergegeben und ggf. zusatz-

liche Krafte zugewiesen werden. Dies er-

maoglicht ein hohes Tempo an Operationen.

Militarische ,Apps” zur Unterstiitzung

der Einsatzkraft

Durch die konsequente Verwendung

von militarischen Standardkomponenten

(MOTS), Smartphones und Tablet-PCs auf

Basis von Windows oder Android kann

der Trainingsaufwand signifikant redu-

ziert werden, da die Grundfunktionalita-

ten bekannt sind.

Beispiele fur militarische Apps sind:

* Notfallmedizinische computergestitzte
Erstversorgung,

e Blue Force Tracking,

e Lagevisualisierung,

e Darstellung von Sensorinformationen
(z.B. UAV),

e CAS - Close Air,Support.

Zusammenfassung und Ausblick
Bereits heute ist es moglich, ein ,,Mehr”
an Information (ob aus Luftaufklarung
oder anderen Datenquellen) mit Auswer-
tungs- und Visualisierungswerkzeugen
konsequent zu kombinieren, um daraus
ein umfassendes, konsistentes gemein-
sames Lagebild zu erzeugen. Dieses, mit
der Fahigkeit die bendétigte Lageinfor-
mation rollen- und situationsgerecht
darzustellen, bildet die Grundlage fur
eine verzugslose Zusammenarbeit der
am Einsatz beteiligten Kréfte. Moderne
Technologien, wie z.B. militarisches LTE,
decken heute, neben Sprache, eben-
so die Bedurfnisse nach breitbandiger
Datentibertragung ab; durch die fort-
schreitende Weiterentwicklung erfullen
sie auch in immer gréBeren MaBe die
speziellen militarischen Anforderungen.
Mit der EinfUhrung eines, wie hier
beschriebenen Systems, das auf bereits
verfagbaren, zukunftssicheren Techno-
logien basiert, kann eine neue Qualitat
bei der Planung und Fuhrung von tak-
tischen Operationen und Einsatzen in
einem absehbaren Zeit- und Budgetrah-
men erreicht werden.
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